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1· Фамилия: Амангельдi 

2. Имя, отчество (при его наличии): А1<бота Н.\(рлан1<ызы 

3. Дата рождения: 2 Июня 2001 

4. Предыдущий документ об образова11нн (вид, 11омер докуме11та, дата выдачи): 

о Атrестат, ЖОБ № 1446358, 12 Июня 2019 

= 
S. Вступительные нспыта11ня (вид, 11омер документа, дата выда•1н): 

Сертификат, № 4671190, 28 Июня 2019 

6. Поступнл(-а) (вуз, год поступления): 

Казахск11i\ нац11ональныi\ 11сследоваТСJ1ьск11i\ тех1111•1еск1ti\ у1111оерс1
rтет 1ше1ш К.И. Сатnаева. 2019 r. 

7. Окончнл(-а) (вуз, год окончания): 

Казахск11й нац11оналы1ыi\ 11сследовате.льск1ti\ техн11ческиi\ университет 11м
ени К.И. Сатnаева, 2023 r. 

8. Общее число освоенных академических кредитов - ECTS: 289 

9. Средневзвешенная оценка (GPA) обучения: 3.44 

,:С 10. Профессиональная практика 

Вид практики Количество Оценка 

u 
академических буквенная в баллах 
креднтов-ЕСТS 

Учебная пракшка 2 р о 

Проюводственная пракпtка 1 4 р о 

Проюводственная пракпtка 11 9 р о 

о 

11. Итоговая аттестация 

Тема дипломноrо Количество Оценка 

= проекта (работы) 

или диссертации 

академических 

кредитов-ECTS 
буквенная в баллах 

Система передвижения 12 А- 3.67 

медицинского робота помощника 
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тради-
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тради-
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12. Теоретическое обучение: 

Nt Коддис- Наименование дисциплины Количество Оце11ка 

циплины академических 
буквенная в баллах традиционная 

кредитов-ECTS 

1 2 3 4 5 6 7 

1 МАТОО112 Матемаn,ка 11 6 о 3 4 
2 LNGI054 А11rл11йский •зык Ge11eml 2 (Л2) 6 В- 2.67 4 
3 МAТOOIII Матемаn,s-а 1 6 в 3 4 
4 HUM113I Соврсмен11а• 11стор11• Коза.,с-тn110 (rосудщ>С1·ос1111ыll 5 О< 3.33 4 

экзамен) 
5 LNGI053 А11rлийск11ii язык Ge11ero1 1 (А2) 6 о 3 4 
6 LNG10122 Руссю,й язык. Акnдем11•1еск11П урове11ь ~В 1) 5 В+ 3.33 4 
7 LNG10123 Русск11й •зык. Продош,уть,П Y1>0DCllb (В ) 5 В+ 3.33 4 
8 ААР106 Ф11з11ческая s-ультуро 1 4 р о о 
9 ААР118 Ф1rз11ческu культуро 11 4 ·Р о о 
10 ROOI071 Введение в сnец1,аль11ость 6 А 4 5 
11 РНУОО111 Физиs-а 1 6 С+ 2.33 4 
12 ROB1021 Проекn1ровои11е в робототех1111ке 6 А- 3,67 5 
13 ROB1971 Методы вычисле1111111 nроrрамм11роввн11с 6 А 4 5 
14 РНУОО112 Физиs-а 11 6 в+ 3.33 4 
15 GEN1281 Тсореn,ческа.м меха11111\-а 6 в+ 3.33 4 
16 ROB1981 Ос11овы элеk-тромехан11кн 6 в 3 4 
17 ROB1991 Биоморфна. и аf111)()nоморфнu ро6ототехн11ка 6 В+ 3.33 4 
18 CSEl741 Информационно-коммуннкационные техналоn111 6 А- 3.67 5 
19 ААР122 Фнэнчесs-ая культура 111 4 р о о 
20 LNGI055 А11rл11йскнП •зык Academic (В 1) 6 С+ 2.33 4 
21 МАТОО113 Матемаn1ка 111 6 в 3 4 
22 LNG1056 Английский •зык 811siness (82+) 6 В- 2.67 4 
23 HUMl24I Ф,~лософи• 6 А- 3.67 5 
24 МАТОО114 Обыкновенные днфференщ,альные уравненна Matlab 6 в - 3 - 4 
25 ROB l561 Основы ЭЛе1<11)()ннк11 5 В- 2.67 4 
26 ААР132 Ф1rзнческая культура lV 4 р о о 
27 RОВ4091 Механика уllJ)ЗВЛяемых машин 5 А 4 5 
28 ROB407I Проrраммнрованне на •зыке высокого уровня 5 А 4 5 
29 НUМ1261 Соцнально-nалН111ческне энан11R 8 А 4 5 
30 ROB5061 Иитеrральнаа и мнкроnроцессорнu схемотехника 5 В+ 3.33 4 
31 ROB5101 Основы ннформацнонно-нзмерительных техналоrнй 5 в+ 3.33 4 
32 ROB508I Исrочннкн nктаюu, 5 А- 3.67 5 
33 ROB503I Механика роботов 5 А- 3.67 5 
34 ROB5111 Автономные мобильные роботы 5 в+ 3.33 4 
35 ROB5141 Alrroмantкa 5 А 4 5 
36 ROB5161 АВ'rомаmэнрованные приводы 5 А- 3.67 5 
37 ROB5171 Оmическне методы коктроло н анализа 5 А- 3.67 5 
38 ROB5121 Teopiu uтомаmческоrо уnравленна 5 А- 3.67 5 
39 ROB\661 Проекntр0ванне роботов 5 А 4 5 
40 ROB\552 Методы неразрушающего коктроло 5 А 4 5 
41 ROB\392 Сенсорные системы в робототехнике 5 А- 3.67 5 
42 ROB\711 Приводы роботов 5 А 4 5 
43 ROB1811 Встроенные системы в робототеоннке 5 в 3 4 
44 ROB1751 Программное обеспечение роботов 5 А 4 5 
45 ROB1341 Программное обеспечение мехатрон11ых 11 5 А- 3.67 5 

робототехннческнх систем 
46 ROB5281 Программирование дn• инженеров с МАllАВ 5 А- 3.67 5 
47 ROB\152 Искусственный интеллект и экспертные системы 5 А- 3.67 5 
48 ROB1482 Уnрааленне роботам11 5 в+ 3.33 4 
49 ROB\37 САПР робототехничесю,х с11стем 5 А 4 5 

13. Количество академиче,!:!{ИХ кредитов - ECTS теоретического обучения: 257 

14. Решением Аттестационной комиссии (протокол № ___ . __ i& _ _ от _7_ . _И!QНЯ 20 _ 2_3_ _ r.) 

Присуждена (присвоена) __ ~~!<~~вр 1:<:~f-!ИКИ и_ те~!:f~Л~_r~~ _ 
(степет,/квалиф~кация) 

·: По специальности н (нлн) образовательной программе 6В071 _1 _1 РО??ТОТ~Х н ика ~ ме_х_ат_р_о_f-!~К~ - -

15. Уровень соответствия Национальной рамки квалификации: _ !>_У]?ОВен~, 6~~~~~1? - _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ 
• в соответствии с Типовыми правилами деятель11ости орга11изаций высшего и (11.Ли) послевузовского образова11ия. утверждет1ыми приказам МОН РК 
от 30.10.2018 г. № 595, оце11ка по букветюй системе «С+» эквивале11тна традиционной оце11ке «хороию» 



1. Teri: Амангельдi 

2. Аты, акесi11iц аты (болrан жаrдайда): Акбота Н~рланкызы 

З. Туrа11 кунl: 2 Маусым 200 1 

4. Бiлlм туралы кужат (кужат lYJ)i, 11oмlpl, берlлnш ку11I): 

Аттестат, ЖОБ № 1446358, 12 Маусым 20 19 

5. 08'Yf& 1)'Cy сы11акrары (кужат 'l)'pl, 11oмlpl, берlлnш ку111): 

Сертификат, № 4671190, 28 Маусым 2019 

6. OJQ"ra 'l)'cтl (ЖОО, 1)'Ске11 жылы): 

М К.И. С3тбаев аты1щагы Коза~.; .\'-ЛТТЫК тсх1111калык зер,-геу у1111всрс11тетi. 2019 ж. 

::а 7. О!Q'ды бlripдl (ЖОО, бlripreи жыпы): 
к.и . С3тбаев аты11даrы Казак .\'-ЛТТЫI( ТCXIIIIKMЫI( зср,-геу у1111верс11тетi. 2023 ж. 

U 8. Жалпы иrер\лrен академю1nыl( крсдиттердlц саны - ECTS: 289 

9. О!Q'дЫЦ орташа олшемдi баrасы (GPA): 3.44 

10. Касlптiк практика 

Практиканыц 'l)'J)i АкадеМИЯЛЫI( 

кредиттердiц арiптiк 
саны-ЕСТS 

OJ<Y nрактикасы 2 р 

0ндiрiстiк r.~жiрибе 1 4 р 

0ндiрiстiк практика 11 9 р 
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о 
11. l(орытыиды аттестаттау 
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о о 

о о 
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12. Теориялык O"i)': 

№ Пан коды Пан атауы Академиялык Ба.-а 

кредипердl1t арlптlк балдык даС'JУрЛI 
са11ы-ЕСТS 

1 2 3 4 s 6 7 

1 МАТОО112 Матемзn,ка 11 6 13 3 4 
2 LNGI054 Аrылшы11 -riлi Gcпeral 2 (А2) 6 В- 2.67 4 
3 МAТOOIII Матемзn,ка 1 6 13 3 4 
4 HUMI IJI 1<,азаксташ-шын tтзiрП зама11 тщшхы (мсмлсКС11·iк 5 1}< 3.33 4 

емп~хан) 
6 13 3 4 5 LNGIOSJ Аrылшы11 -riлi General 1 (А2) 

6 LNGIOl22 Орыс -riлi . Акапсм11мы11 дc11ren (131) 5 131 3.ЗJ 4 
7 LNGIOl23 Орыс -riлi . Жеnмi11,•шi дc11ren (1)2) 5 13·1 3.33 4 
8 ААР106 Денс Wblllbll(Тblpy 1 4 )' о о 
9 ААР118 ~сне ШЫIIЫ1',Ы1>У 11 4 )' о о 
10 ROBI071 ам:шдЫl\.")(3 кipicnc 6 А 4 5 
11 РНУОО111 Ф11111ю1 1 6 С+ 2.33 4 
12 ROBI021 Робототе.,1111tа1даrы 11,'ОбаJ1ау 6 А- 3.67 5 
13 ROBl971 ЕtсПТС\1 ~дiстерi )1\")НС боrдОJ1Л3ММО\' 6 А 4 5 
14 PHYOOI 12 Ф11з11ка ll 6 13·1 3.33 4 
15 GEN1281 Тсоршu-1ык меха1111t1.-а 6 13+ 3.33 4 
16 ROB1981 Элсl\."Тр()Мсхан11t1.11 нсгiздерi 6 13 3 4 
17 ROl31991 Б1t0морфn.,11 ж.шс а1rrроnоморфты робоrотех1111ка 6 13+ 3.33 4 
18 CSE1741 А11nарапы11-•-оммун11•-ацнмы11 технолоn,мар 6 А- 3.67 5 
19 ААР122 Дсне шы ны ._,ыру 111 4 р о о 
20 LNG105S Аrылшын -riлi Acade111ic (В 1) 6 С+ 2.33 4 
21 МАТООIIЗ Матемзn1Ю1 111 6 в 3 4 
22 LNG\056 Аrылшын -riлi Business (82+) 6 В- 2.67 4 
23 HUM1241 Фt~лософн• 6 А· 3.67 5 24 МАТООl\4 Жай д11фференщ1аnдьii( темеупер Mailab 6 в 3 4 
25 ROBl561 Эnе1ЩЮн11ка неriздерi 5 В- 2.67 4 
26 ААР\32 Дене щыныl(ТЬlру IV 4 р о о 
27 RОВ4091 Бас113Рыпатын машинапардын механикасы 5 А 4 5 28 RОВ4071 Жоrары денгеilпi багдарламапау 5 А 4 5 29 НUМ1261 Эпеумепiк • са.саттану бiniN 8 А 4 s 30 ROBS061 Интеrраnды11 »Qне Nнкропроцессорnы11 схемотехни•-а s В+ 3.33 4 31 ROB5101 0пшеуiш ж:>не 31\ПЭРаnъtl\ технолоrnя неriздерi s В+ 3.33 4 32 ROBS081 К.орек кездерi s А· 3.67 s 33 ROBS031 Робопардыt\ механикасы s А- 3.67 s 34 ROB5111 Автономды мобильдi роботrар 5 В+ 3.33 4 35 ROBS141 Автомаnоса s А 4 s 36 ROBS\61 Автомапандырыпган !Кс:те~-,ер 5 А- 3.67 5 37 ROBSl71 Бакыпаv жане анапиздiн ОrmtкадЫ11 адiстерi 5 А- 3.67 5 38 ROBS\21 АвтоNапы баскару теори,кы 5 А- 3.67 5 39 ROBl661 Робопарды !Кобапау 5 А 4 5 40 ROB1552 Бvпдiрмей бакыпау адiстерi 5 А 4 5 41 ROBl392 Робототехникадаrы сенсорnы11 !Кyiienep 5 А- 3.67 5 42 ROBl711 Робопардын !Кетектерi 5 А 4 5 43 ROBl811 Робототехн11кад;1rы ендiрiпrен !Кyiienep 5 в 3 4 44 ROB\751 Робопарды багдарnамапы11 камrамасыз ery s А 4 5 45 ROB1341 Ме~uт,оннка !КОНе роботrы техника ,кyiienepiнi11 5 А· 3.67 5 

баrдарnамапы11 !Касакr.1масы 
46 ROB5281 АКТ • МА ПАВ инженерnерi ушiн nроrраммапау 5 А- 3.67 5 47 ROBl\52 Caparrraмanы11 *УЙепер мен Jk8C8t\Дbl инrеппект 5 А- 3.67 5 48 ROBl482 Роботrарды 6ас113Ру s В+ 3.33 4 49 ROB l37 Робототехннкапы1111,-ynenepдi11 автоwаттандырыпrан 5 А 4 5 

!КОбапау ».-уйесi 

-· .. 

13. Теорliялык окудын: акад,емиялык кредиперiнiц саны - ECTS: 257 

14. Мемлекеniк_апестапау жане (немесе) Апестапау комнсси11сыныц ( 

шешiмiмен _. _ .. ____ . ~~9?_1 _1 _1 P(?~OT<?'!'<:~J:I~!<~ _жане _ме~~~Оl-!ИК~ 
7 20 ~-3 ж. № 28 хаттама) 

. . . мамандыl"Ы жане 

(немесе) бlлiм беру ба.-дарламасы бойынша. Техника жане технологиялар бакалавры 
. . . . - . - . (дapш,:Vбiлl"miлizl) 

та.-айы11далды (берlлдl) 

15. Улпык б~iктlлiк шецберiне сайкестlк децгейi: 6 де!-\r_ей, бакалавр 

• J(P Б:жFМ 2018 :жылеы 30 ~а11давы № 595 бfйрыеыАш1 бeкiminze11 Жоzары :жа11е (11емесе) :жоzары 01')' ор11ы11а11 кeйi11zi бinL\/ беру fйьwдары 
~ызметi11iц Yлziniк ~далары11а сайкес apinmiк :жуйе бойы11ша "С+" баеасы дастурпi "Жа~сы " баzасы.ме11 баламалы 
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10. Professional internship 

Internship type 

Training Practice 
Production Practice 1 
lndustrial practice 11 
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Topic of tbesis project 
(tbesis) or dissertation 
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12. Theoretical training: 

№ Codeof Name of dlsclpllne Numberof 

discipline 
academlc Letter 

credlts - ECTS Grade 

1 2 3 4 s 

1 МАТОО112 Ma1l1e111a1ics 11 6 IJ 

2 LNGIOS4 Enцlisl1 Geneml 2 (Л2) 6 В-

3 МAТOOI I I Ma1l1e111a1ics 1 6 IJ 

4 HUMll3I Modcm l1istof)• or Kazвkl1stn,1 ( state exn111) s IJ➔ 

s LNGI0S3 Eni:lisl1 Geneml 1 (Л2) 6 в 

6 LNGI0l22 Лсаdе1пiс Russia11 lonA11ni:e ( IJ I j 5 B·t 

7 LNGI0Ш дd,•a11ced R11ssion IDIIAIIOAC ( В2 s В• 

8 ААР106 Pl1ysical education 1 4 р 

9 ААР118 Ph)•sical educatioп 11 4 р 

10 ROBI07I lntroductioп to tl1e s1iecinlty 6 А 

11 PHYOOIII Pl1ysics 1 6 С+ 

12 ROBl02I Desiitn in RoЬotics 6 А-

13 ROBl97I Calculation шcthods апd proi;m11ш1ini; 6 А 

14 PHYOOl 12 Physics 11 6 В+ 

IS GENl28I Theoretical mechanics 6 В+ 

16 ROBl98I Basics of Electromecl1anics 6 в 

17 ROBl991 Biomorpl1ic and anthropomorphic robotics 6 В+ 

18 CSEl741 lnfon11ation and comm11nication tecl1noloю, 6 А· 

19 ААР122 Physical education 111 4 р 

20 LNGI055 Eni:lish Academic (В 1) 6 С+ 

21 МАТОО1 13 Matliematics 111 6 в 

22 LNGI056 EnAlish lan~•A• Business (В2+) 6 В-

23 НUМ1241 Pl1ilosophJ 6 А· 

24 МАТОО114 Ordinary ifferential equations Ма1lаЬ 6 в 

25 ROBl561 Fundairientals of electronics 5 В-

26 ААР132 Physical education IV 4 р 

27 RОВ4091 Mechanics of controlled machines s А 

28 RОВ4071 Hiith Level Proi:mmminit 5 А 

29 НUМ1261 Social-political knowled11e 8 А 

30 ROB506I lnte11ral and micrC)processor circuit desiitn 5 В+ 

31 ROBSI0I Fundamentals of шfonnat,on and measurinA 5 В+ 

32 ROB508I 
technolol(ies 
Power Supplies 5 А· 

33 ROB5031 Mechanics of roЬots 5 А· 

34 ROВS111 Autonomous mobile roЬots 5 В+ 

35 ROB514I Automatics s А 

36 ROBS16I Automated Drives 5 А-

37 ROB5l7I Optic methods of control and analysis s А· 

38 ROB5l2I Theory of automatie control 5 А· 

39 ROBl66I DesiAJ1iПA roЬots 5 А 

40 ROBl552 Methods of поп destructive testinA 5 А 

41 ROBl392 Sensor systems in roЬotics 5 А-

42 ROB17l1 RoЬot drives 5 А 

43 ROBl81I EmЬedded istems in roЬotics 5 в 

44 ROBl75I Software ro ots 5 А 

45 ROB 134I Software mechatronics and roЬotic systems 5 А· 

46 ROBS28I ICT - Pro~minit for eni;ineers with МА ТLАВ 5 А· 

47 ROB!l52 Artificial 1ntelli11ence and expen system 5 А-

48 ROBl482 RoЬot control 5 В+ 

49 ROBl37 ADES of the roЬotic systems 5 А 

13. Total number of academic credlts - ECTS of theoretical tralning: 257 

14. Ву tbe Decision of tbe Attestation Commisslon (Мlnutes No. 28 dated . 7 

. . _ _ _ _ . _ . Buhelor_ of eogiлeeriлg and tecbnology (degreelq11alificat/on) 

68071 11 Robotics and inecl1atтonics 
in tbe specialty and (or) educational program 

level 6, bacl1elor 

Grade 

Numerlc Traditional 
Grade Grade 

6 7 

3 4 
2.67 4 

3 4 
3 .JЗ 4 

3 4 
3.33 4 
3.33 4 
о о 

о о 
4 s 

2.33 4 
3.67 5 

4 s 
3.33 4 
3.33 4 

3 4 
3.33 4 
3.67 s 
о о 

2.33 4 
3 4 

2.67 4 
3.67 5 

3 4 
2.67 4 
о о 

4 5 
4 5 
4 5 

3.33 4 
3.33 4 

3.67 5 
3.67 5 
3.33 4 

4 s 
3.67 s 
3.67 5 
3.67 5 

4 5 
4 5 

3.67 s 
4 5 
3 4 
4 5 

3.67 5 
3.67 5 
3.67 5 
3.33 4 

4 5 

June 2023 

was awarded 

1S. Level of compliance with thc National Qualiflcation Framcwork: 
• [п accordance wilh the Standard Rules ofthe activities о/ organizations ofhigher and (or) grad11ate edllcation. approved Ьу the order о/ the Ministry of Ed11cation and 

Science о/ tl,e RepuЬ/ic o[Kazakhstan No. 595 dated October 30, 20 / 8, 1l1e "С+" /etter grade is equival~n//o tl,e traditional "Good" grade 

. 

-



{"type":"Document","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Form","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Form","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Form","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Form","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Document","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Form","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}




{"type":"Document","isBackSide":false,"languages":["ru-ru"],"usedOnDeviceOCR":false}



